KONTROL MUHENDISLIGI

T4 5]
A= LZ 3 J olarak verilen matrisin 6zdegerleri kagtir?

2] .
A= L" 3 J olarak verilen matrisin determinanti kactir?

2 : . .
A= L 4 } olarak verilen matrisin tersi asagidakilerden hangisidir?

A ve B, 4x4 boyutlu matrisler olmak iizere det(A)= —1 ve det(B)=2 ise det(B™ AB)
kactir?

Izleyen sayfaya geciniz.



6.

1 -1 1] [2 -2]
A= } 2 1 } ve B = } 1 3 I olmak iizere A’B isleminin sonucu nedir?
|3 0 1] |-4 4|

4
J' 2X ( x?+ 4) dx integralinin sonucu asagidakilerden hangisine esittir?

Izleyen sayfaya geciniz.



J' 9sec? xdx integralinin sonucu asagidakilerden hangisine esittir?

|
n_2x ifadesinin tiirevi asagidakilerden hangisine esittir?
X

n Xx

. ta
lim
Xx—0 X

ifadesi asagidakilerden hangisine esittir?

Izleyen sayfaya geciniz.



10.

11.

12.

13.

f(x)=2- x?ve g (x)=x  fonksiyonlarnmin arasinda Kkalan bolgenin alam

asagidakilerden hangisine esittir?

n > 2 seklinde girisi olan bir algoritma calisma sirasimnda 1000n*+200n—40 adet satir
islem yapmaktadir. Algoritmanin hesaplama karmasikhgini asagidakilerden hangisi
gosterir?

Sadece sovalyeler ve dolandiricillarin  yasadigl, sovalyelerin daima dogru,
dolandiricillarin daima yalan soyledigi bir adada, A ve B gibi iki kisi ile
karsilagtigimizda, A Kkisisi "En az birimiz dolandiricidir."” demis, B ise
konusmamistir. Buna gore A ve B Kkisileri ile ilgili asagidaki ifadelerden hangisi
dogrudur?

— mantiksal ter alma operatoriinii, v mantiksal veya operatoriinii ve A mantiksal ve
operatoriinii gosterirse, =(p v q) asagidakilerden hangisine esdegerdir?

Izleyen sayfaya geciniz.



14. R={(11),(1,2),(2,1),(2,2),(3,3),(3,4),(4,1),(4,4)}, {1,2,3,4}Kkiimesi iizerinde tanimh
bir bagintis1 olsun. Buna gore R ile ilgili asagidaki ifadelerden hangisi dogrudur?

15. Diigiim (nod) sayis1 10 olan ve her bir diigiimiin derecesi 6 olan cizgenin (grafin) kag
tane ayriti(edge) bulunur?

16. y[n]= %{ x[n-1]+x[n]} seklinde sabit katsayih fark denklemi ile belirtilen dogrusal

. . .. (2|, -2<n<2
zamanla degismeyen H sisteminin girisine x[n]=
| 0, farklisekilde

uygulandiginda ¢ikisinda asagidaki sinyallerden hangisi elde edilir? (Not: Ayrik-
zamanh sonsuz uzunluktaki sinyallerin dizi gosteriminde 1 simgesi n=0 anim
belirtmektedir.)

sinyali

Izleyen sayfaya geciniz.



17.

x[n)
X ”,,JL .
-~ D {+——= D o(+) ——l(r]
"""/V 2 . /
///" \.\\
—4 -5
— / \

Sekilde blok semasi verilen ayrik-zamanh sisteme ait dogrusal sabit katsayih fark
denklemi asagidakilerden hangisidir? (Not:Semadaki D bloklar1 giris sinyalini bir
ornek geciktiren sistemleri gostermektedir.)

Izleyen sayfaya geciniz.



18.

19. x[n]:{

2

! - at+ =
x(t) {cos( t+3)}

1. x(t)=e'""?

L x(t)= 3 e “Mu-n)

N=-—o0

IV. x[n]= Cos(ﬂj cos[ﬂj
2 4

V. x[n]= Zcos(ﬂj—sin[ﬂj+cos(ﬂ—lj
4 8 2 6

Yukaridaki sinyallerden kag¢ tanesi periyodiktir?

|n|, n=0,+1,+2 igin,

0, |n|]>3 igin,

Yukaridaki x[n] sinyalinin ayrik zamanh Fourier doniisiimii (DTFT)nedir?

Izleyen sayfaya geciniz.



20.

21.

22.

Farz edelim ki, x siirekli zamanda gercel degerli bir sinyaldir ve |®[>10007 i¢in
X(jo)=0 seklindedir. Bu sinyale genlik modiilasyonu (amplitudemodulation)
uygulandiginda g(t)= x(t)sin(2000xt) sinyali elde edilmektedir. g(t) sinyali énce
c0s(2000xt) sinyali ile carpilip, sonucununda ideal bir alcak geciren filtreden
gecirilerek de-modiile edilmektedir. Buradaki ideal alcak geciren filtrenin kesim
frekansi 2000t ve bant gecis kazanci1 2°dir. Yani ideal Halgak geciren filtresinin
2, |o|< 20007 igin

eklindedir. Hideal alcak geciren
0, |o|>2000z icin ’ cak gec

frekans yamt1i H (jw):{

filtrenin girisine g(t)cos(2000xt) sinyali uygulanirsa filtrenin c¢ikisinda asagidaki
sinyallerden hangisi goriiliir?

12z
—n

n ornekleri ifade eden bir tam say1 olmak iizere, x[n]=e & ayrik zamanh isareti
verilmis ise bu isaretin periyodu asagidakilerden hangisidir?

n ornekleri ifade eden bir tam sayiyl, s[-] birim darbe fonksiyonunu ifade ediyorsa,
bu durumda x[n] = 25[n]+ 26[n -1]- 25[n - 2] - 26[n - 3] isaretinin 1 normu (||x|)

asagidakilerden hangisidir?

Izleyen sayfaya geciniz.



23.
I.  Elemanlar1 reel bir dizidir.
Il. Elemanlar1 sanal (imajiner) bir dizidir.
I1. Cift simetrik dizidir.
IV. Tek Simetrik dizidir.
V. Eslenik (Konjuge) Simetriktir.
n ornekleri ifade eden bir tam say1 olmak iizere, x[n] ayrik zamanl isareti cift ve reel

bir isaret ise bu isaretin Ayrik Fourier Doniisiimii (DFT) i¢in yukaridaki ifadelerden
hangileri dogrudur?

24. n ornekleri gosteren bir tam say1 olmak iizere, X[n] ve y[n] ayrik zamanh isaretleri
veriliyor. x[n] isaretinin Z-doniisiimii X[z], y[n] isaretinin Z-doniisiimii ise Y[z] ise
X[n] + 2y[n] isaretinin Z-doniisiimii asagidakilerden hangisidir?

25. N adet sonlu sayida elemami bulunan bir X[n] ayrik isaretinin Ayrik Fourier
Déniisiimii (DFT) X[K] olsun. Bu durumda m bir tam say1 olmak iizere x[n— m] ayrik
isaretinin Ayrik Fourier Doniisiimii (DFT) asagidakilerden hangisidir?

10
Izleyen sayfaya geciniz.



26. Skalas1 siniizoidal gerilimin tepe degerine gore Kkalibre edilmis ve girisinde
kondansator ve tepe dedektorii olan voltmetrenin gosterdigi deger A= 7,07 V’tur.
Buna gore, ol¢iilen sinyalin efektif degerini hesaplayimz?

27. Tam skala degeri 20V olan bir analog voltmetre ile olciilen gerilim degeri 19,1V
olup, sinyalin gercek genlik degeri ise 19,5V tur. Buna gore dl¢iim isleminde yapilan
bagil dogruluk degeri yiizde kactir?

28. Analog bir osiloskop, tepe degeri 1V olan siniisoidal bir isaretin o6l¢iimiinde
kullanilmaktadir. Osiloskobun giris kanalina ait degerler 1s/div ve 0.1V/div olarak
ayarlanmistir. Buna gore, zaman ekseninde 4. karenin son noktasina karsihik gelen
genlik degerinin dikey eksende 5. karenin iist ¢izgisine karsihik gelebilmesi icin giris
isaretinin frekansi ne olmahdir?

29. 243nH olarak verilen bir endiiktans kac mH’ye karsilik gelir?

11
Izleyen sayfaya geciniz.



30. e(t)=E,.Sinwt seklinde verilen AC isaretin tam dalga dogrultulmus formuna ait
efektif degeri asagidakilerden hangisidir?

31. 23 M’ luk bir direncin kQ cinsinden degeri asagidakilerden hangisidir?

32. Yapilan herhangi bir 6l¢gmede dogruluk ile ilgili asagidaki ifadelerden hangisi
dogrudur?

33. Bir ol¢iim cihazinin olcebilecegi en yiiksek deger X, sinyalin gercek degeri X,

cihazin ol¢tiigii deger X; ve mutlak hata degeri ise AX olduguna gore oOl¢me

sonucunun hesaplanmasi i¢cin kullanillacak mutlak hatanmin tammnm asagidakilerden
hangisidir?

12
Izleyen sayfaya geciniz.



34. 4,2x107" F olarak verilen bir kondansatoriin pF cinsinden degeri nedir?

35. Yapilan herhangi bir 6l¢gmede hassasiyet ile ilgili asagidaki ifadelerden hangisi
dogrudur?

36.

D,
Vin 1 m <+
Vina m <+
D2 I D2 L +

/77

Yukarida verilen Si diyotlar (esik gerilimi:Vt =0.7V) iceren devrede Vi,;=0V,
Vin2=5.5V giris degerleri icin Vj ¢cikisi nedir? (R=1kQ) (Not: Basitlestirilmis diyot
modeli kullamilacaktir.)

13
Izleyen sayfaya geciniz.



37.

)N
B

Y IDZ

E = N é R,

>

Yukarida verilen Si diyotlar (esik gerilimi: V1=0.7V) iceren devre icin Ip; ve Ip, akim
degerleri (MA cinsinden) nedir? E=12V R;=1.8kQ R;=3.2kQ (Not: Basitlestirilmis
diyot modeli kullanilacaktir.)

38.

Yukarida verilen Si diyotlar (esik gerilimi: V1=0.7V) iceren devre i¢in Ip; akim
degeri (mA cinsinden) nedir? R;=2kQ R,=2kQ E=1V (Not: Basitlestirilmis diyot
modeli kullamilacaktir.)

14
Izleyen sayfaya geciniz.



39. Sekilde verilen n-kanalli JFET iceren devre tasariminda Vpp
Ipg seviyesi 2.5mA olarak belirlendigine gore, Vpp=18V

40.

Rp=2.4kQ, Vgso=—1.063V degerleri icin Rs degeri (L2

cinsinden) kagtir?

Sekilde verilen npn tipi transistor giris degerine
gore kesim ve doyma bolgelerinde cahismaktadir.
Belirli t; and t, zamanlarinda giris isaretleri
Vin(t))=5V ve Vi (t2)=0V olmaktadir. t; ve t;
zamanlarinda transistorun bulundugu bolgeler ve
karsihk gelen Vi, cikis degerleri (V cinsinden)
asagidakilerin hangisinde birlikte ve dogru olarak
verilmistir? (Rg=80kQ Rc=1kQ Vce=5V
Vee=0.7V =100)

Rp
IDQ
Rg
= Vcc
Ry /_’ Vo
Vin *=—"\NA S
77

41. 6 bitlik bir analog dijital doniistiiriiciide tam skala gerilimi 16V olduguna gore
001010 ¢ikis durumu i¢in hatasiz bir islem yapildigin1 kabul edersek, bu durumda

giris gerilimi hangi degeri almak zorundadur?

15

Izleyen sayfaya geciniz.



42.

43.

44,

45.

Baz-emetor baglantisi iletim ve kolektor-baz baglantis1 ikama durumunda olan bir
npn transistor hangi calisma bolgesindedir?

Elektronik bir devre icerisinde yer alan npn transistoriin akim degerleri standarda
uygun formda Ig= 2mA ve Ic= 100 mA olarak gosterilmektedir. Bu durumda ger¢ek
uygulama icinde transistoriin emetor akim hangi degeri alir?

R

E, =12V AN —— E,=4V
o

I =3,85mA

Devredeki R direncinin degeri ka¢ kQ’dur? (Diyotlar, Germanyum malzemeden
iiretilmistir ve esik gerilimleri Vo = 0,3V’tur.)

Emetorii dogrudan topraga bagh bir npn transistorii iceren ortak emetorlii
amplifikator devresinde besleme gerilim 10V, kollektor-besleme arasindaki yiik
direnci ise 2000’ dur. Vge=0,7V ve Vce=4V olduguna gore yiik direnci iizerindeki
giic degeri kactir?

16
Izleyen sayfaya geciniz.



46. j—y— 2xy = x diferansiyel denkleminin y(0)=0 kosulu icin ¢oziimii asagidakilerden
X

hangisidir?

47. dd—(Z—X] + 22—X+ x =0 diferansiyel denkleminin x (0)=1 ve Z—X(o) =0 kosullar: i¢in
t{ dt t t

¢oziimii asagidakilerden hangisidir?

48. dd—((:—x]+x=sin 2t diferansiyel denkleminin x(0)=2 ve Z—X(o)zl kosullar1 icin
t\ dt t

¢oziimii asagidakilerden hangisidir?

17
Izleyen sayfaya geciniz.



49. dd—((:—xj— Z—X— 2x =0 diferansiyel denkleminin x(0)=1 ve Z—X(o) =0 kosullar icin
t\ dt t t

¢oziimii asagidakilerden hangisidir?

50. y(t)=2e™* ifadesinin :I—y+ ky =0 diferansiyel denkleminin y(0)=y, kosulu altinda
t

¢oziimii olabilmesi icin k ve yo degerleri asagidakilerden hangisine esit olmahdir?

51. Asagidakilerden hangisi devre analizi yontemlerinden biri degildir?

52. Uzerinden daha 6nce akim gecmeyen bir endiiktansa gerilim uygulanmasi halinde
baslangicta endiiktans icin asagidaki modellemelerden hangisi dogrudur?

18
Izleyen sayfaya geciniz.



53. Asagidakilerden hangisi bagimh bir kaynaktir?

54,
t =

Q 6mA 50 Q 0,01H 250

Yukaridaki devrede anahtar uzun siire kapah kaldiktan sonra t=0 aminda acgildig
anda bobin iizerinden gecen akimin degeri (io")nedir?

55. Diigiim sayis1 ng olan birlesik bir grafin tiim graf olabilmesi i¢in biitiin diigiim
derecelerinin asagidakilerden hangisine esit olmasi gerekir?

19
Izleyen sayfaya geciniz.



56.

t=0
10V
1,5M Q
< || 3
c c
: o t ! 2MQ 0,5MQ
23 uF T4oﬂ|:

Yukaridaki devrede, t=0 aninda anahtar kapatildiginda C; ve C, kondansatorlerinin
baslangi¢ gerilimleri sirasi ile nedir?

57. Bir kondansatoriin dogru akim kaynagina bir direnc¢ iizerinden ileri yon

kutuplandirilmasi yapildiginda, kondansator t=co’da asagidaki modellemelerden
hangisindeki gibi davranir?

58.
100 mH t=0

—_— 1oV 250

Yukaridaki devrede anahtar uzun siire kapah kaldiktan sonra t=0 anminda acildigi
anda bobin iizerinden gecen akimin degeri (ip") nedir?

20
Izleyen sayfaya geciniz.



59. Yandaki devrenin esdeger kapasitans Ce nedir?

60. Bir devrenin analizinde kullanilan tam ¢oziimle ilgili asagidaki ifadelerden hangisi
dogrudur?

61. 10110010101 sayisinin 8 lik say1 sistemindeki karsihg asagidakilerden hangisidir?

62. 11001001 sayisinin 2’ ye tiimlenmis hali asagidakilerden hangisidir?

21
Izleyen sayfaya geciniz.



63. Asagidakilerden hangisi sayisal devrelerin tasariminda kullanilan lojik kapilardan
biri degildir?

64. Asagidakilerden hangisi bir flip-flop cesidi degildir?

65. 4 bitlik iki sayiy1 toplayan paralel toplayiciy1 elde etmek icin ka¢ adet tam toplayici
kullanmak gerekir?

66. F=(A+B+C)(A+B+C)(A+B+C)(A+B+C)(A+B+C) fonksiyonunun

maxtermlerin ¢carpimi seklinde yazilmis hali asagidakilerden hangisidir?

22
Izleyen sayfaya geciniz.



67.

AB
CAONL 00 01 11 10
00 1
01 1 1 1
1 I
10 1

Boolean fonksiyonuna ait olusturulan karnough diyagrami yukarida goriilmektedir.
Bu diyagrama gore ilgili fonksiyonun en sade hali asagidakilerden hangisidir?

68.

T O
ity} -

Sekilde lojik kapilarla olusturulan devrenin c¢ikis ifadesi F asagidakilerden
hangisidir?

23
Izleyen sayfaya geciniz.



69.

X
GiRiS

Yukaridaki sekil hangi lojik devre elemanina aittir?

70.

SECME UCLARI

=l {=1p>]
(=l k=1"")

ol || ol

CIKISLAR

Dogruluk tablosu verilen lojik devre elemam asagidakilerden hangisidir?

24

Izleyen sayfaya geciniz.



71.

d’x dx
+7—+5x

d'y _d?y

+2 -8y =
dt* dt* dt*  dt
Yukanidaki diferansiyel denklem ile ifade edilen sisteme ait Y (s)/ X (s) transfer

fonksiyonu asagidakilerden hangisidir?

72.
x‘(t):[_‘r’z :ﬂﬂtﬁﬁ}u(t)

0-[y o1

Yukarida durum ve c¢ikis denklemleri verilmis olan sistemin kutuplar1 s; ve s;

kactir?

25
Izleyen sayfaya geciniz.



73. ve 74. sorular1 asagida verilmis olan bilgilere gore birbirinden bagimsiz olarak
cevaplaymmz.

f,=24N-s/m _|_>X(t)
"

i
_/V\A/_ M =4kg F—>f(t)

K =16N/m

Yukaridaki kiitle-yay-damper sisteminde K yay sabiti, f viskoz siirtiinme katsayis1 ve M
kiitleyi temsil etmektedir. Kiitleye uygulanan kuvvet f (t) ve bu kuvvet sonucu olusan

yer degistirme ise x(t) ile gdsterilmistir.

73. Kiitle-yay-damper sistemine uygulanan f (t) kuvveti ile buna bagh olarak olusan
x(t) yer degistirme arasindaki iliskiyi ifade eden G (s)= X (s)/ F(s) transfer
fonksiyonu asagidakilerden hangisidir?

74. Sisteme ait o dogal frekansi ve ¢ soniim orani asagidakilerden hangisinde sirasiyla
ve dogru olarak verilmistir?

26
Izleyen sayfaya geciniz.



75.

e (l‘) Motor —C:I'—E v

Yukarida verilmis olan elektromekanik sistemde ¢ (7) yiik tarafindaki saftin agisal
yer degisimini ve e, (t) motora uygulanan gerilim degerini temsil etmektedir.

Sisteme ait transfer fonksiyonu G(s)=0 (s)/ E,(s)=2,5/s(s+5) ise sistemde

motora 10V sabit gerilim uygulanmasi1 durumunda yiik tarafindaki saftin agisal hiza
o (t) fonksiyonu asagidakilerden hangisidir?

27
Izleyen sayfaya geciniz.



76.

300kQ ;

ZHF

Yukaridaki sekilde verilmis olan islemsel yiikselte¢ (Op-amp) devresinin ¢ikis-giris
gerilimleri arasindaki iliskiyi veren G (s)=V (s)/V,(s) transfer fonksiyonu

asagidakilerden hangisidir? (Op-amp’1 ideal kabul ediniz.)

28
Izleyen sayfaya geciniz.



2
77. G(s)= “n formunda bir transfer fonksiyonuna sahip sistemde «_ dogal
s’ + 20, ¢ + o’ "

n

frekans1 0,5 ve ¢ soniim oram 1,3 ise sistemin basamak cevabiyla ilgili asagidaki
ifadelerden hangisi dogrudur?

78.

— x(t)

Birim darbe W
kuvveti
—>

s(t)

Yukarida verilmis olan mekanik sistem baslangicta hareketsiz olup
[x(0)=0, x(0)=0],t=0  amnda uygulanan birim-darbe  kuvveti ile

hareketlenmektedir. Sisteme ait matematiksel model asagidakilerden hangisidir?

29
Izleyen sayfaya geciniz.



79.

s(Ts+1)

Sekil (a) Sekil (b)

Yukarida birim geri beslemeli bir sistem ve sistem cikisina ait birim basamak cevabi
sirasiyla Sekil (a) ve Sekil (b)’de goriilmektedir. Kapah ¢evrim sistemin maksimum
asimma Kkarsihk gelen soniim oram ¢ =0,5 olduguna gore K ve T degerleri
asagidakilerden hangisidir?

80. Ack ¢evrim aktarim islevi (transfer fonksiyonu) G (s)= 25+ 1

olan birim geri

beslemeli bir sistemin birim basamak cevabi c(t) asagidakilerden hangisidir?

30
Izleyen sayfaya geciniz.



81. ve 82. sorular1 asagida verilmis olan bilgilere gore birbirinden bagimsiz olarak
cevaplaymmz.

jo

[

—————————— - +jo,1-47

s-diizlemi

\

)k —————————— - —jajndl—é’z

Yukaridaki s-diizleminde ikinci mertebeden, dc kazanci 1 olan bir sistemin karmasik
eslenik kutuplariin yerleri (x) ile isaretlenmistir.

81. Asagidakilerden hangisi sisteme ait karakteristik denklem olabilir?

82. Sisteme ait dogal frekans »_’in degeri 2 kat artirihrsa, olusan yeni sistemle ilgili
asagidaki ifadelerden hangisi dogrudur?

31
Izleyen sayfaya geciniz.



83.

R{s)

A

LY

o)

C(s)

Blok diyagramm asagidaki gibi verilmis olan sistemin giris-cikis iliskisini temsil eden

T(s)=C(s)/ R(s) kapal cevrim transfer fonksiyonu asagidakilerden hangisidir?

84. Soniim oram 0,3, dogal frekans1 10 rad/s ve dc kazanci 1 olan sistemin birim

basamak cevabinin genel formu asagidakilerden hangisidir?

32

Izleyen sayfaya geciniz.



85. Transfer fonksiyonu G(s)=

olan bir sistemin T, zaman sabiti degeri

s +50
asagidakilerden hangisidir?
86.
R(s) +  E(s) + 1 C(s)
— >SN —| « >

s(s+2)(s+5)

Yukarida verilen kontrol sistemi i¢in T(s)=(C(s))/(R(S)) kapali ¢evrim transfer
fonksiyonu asagidakilerden hangisidir?

33
Izleyen sayfaya geciniz.



87.

88.

2015-YOK STS II.LASAMA-123-A

MOTOR HIZ - ZAMAN DEGISIMI

1200

1000 7 ~

800 /

600

400 /
200 /

0 1 2 3 4 5 6 7
Zaman (seconds)

Hiz (devir/ dk.)

Bir motor hiz kontrol sisteminin hiz — zaman cevabi yukaridaki gibi kaydedilmistir.
Buna gore asagidaki ifadelerden hangisi yanhstir?

A) Cevap kararsizdir.

B) Cevap az soniimliidiir.

C) Cevap en fazla %20 asim yapmuistir.

D) Cevap yaklasik 5 saniyede oturmustur.

E) Cevabin kalici hal degeri 1000 devir/dk’dur.

PID denetleyicilerle ilgili asagidaki ifadelerden hangisi yanhstir?

A) Sistem cevabini hizlandirir.

B) Sistem kararsizligini azaltabilir.

C) Kalici hal hatasini sifira gekemez.

D) Mikroislemci, mikrodenetleyici ve PLC gibi sayisal sistemlerle gerceklestirilebilir.
E) Islemsel kuvvetlendiricilerle (OPAMP’larla) gergeklestirilebilir.

34
Izleyen sayfaya geciniz.



89.

90.

91.

2015-YOK STS II.LASAMA-123-A

4

C(s)= 53—
s“+1.6s+4
Yukanridaki transfer fonksiyonuna sahip bir sistemle ilgili asagidaki ifadelerden
hangisi dogrudur?

A) Sistemin basamak cevabi soniimstizdiir.

B) Sistemin basamak cevabi az soniimliidiir.
C) Sistemin basamak cevabi agirt sontiimliidiir.
D) Sistemin dogal frekansi 4 rad/sn.’dir

E) Sistemin iki kutbu, bir sifir1 vardir.

K

s +10s%2+ 225+ K

T(s)=

Bir kontrol sistemine iliskin kapali-cevrim transfer fonksiyonu yukaridaki gibi elde
edilmistir. Sistemin kararhhgiyla ilgili asagidaki ifadelerden hangisi dogrudur?

A) Sistem tiim pozitif K degerleri i¢in kararlidir.

B) Sistem 22’den biiyiik tim K degerleri igin kararlidir.

C) Sistem 220°den biiyiik tiim K degerleri i¢in kararlidir.

D) Sistem 22’den kiigiik tiim pozitif K degerleri i¢in kararlidir.
E) Sistem 220’den kii¢iik tiim pozitif K degerleri igin kararhdir.

Asagidakilerden hangisi kapal cevrim kontrol sistemlerinin ac¢ik cevrim kontrol
sistemlerine gore avantajlarindan biri degildir?

A) Hassasiyetlerinin daha iyi olmasi

B) Giiriltii ve bozucu etkilere kars1 daha az duyarli olmalari
C) Daha kolay uygulanabilir olmalari

D) Gegici hal cevaplarinin kontrol edilebilir olmasi

E) Kalici hal cevaplarinin kontrol edilebilir olmasi
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Riz) [ | ¥ls)
— ﬂ]H G_'_l : B
+ L

Yukaridaki kontrol sisteminde Y(s)/R(s) transfer fonksiyonu asagidakilerden
hangisine esittir?

A)
B)
C)
D)

E)

. s+2 . . . -
Transfer fonksiyonu G(s)= ile verilen sistemin birim basamak cevabi

s+5
fonksiyonu asagidakilerden hangisidir?

A)
B)
C)
D)

E)
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Asagida karakteristik polinomu verilen sistemlerin hangisi kararhdir?

A) s°+9s°—s—105

B) s®—9s*—s+105
C) s°3+4s*—11s—30
D) s°+2s%—29s + 42
E) s+ 10s®+31s + 30

biciminde verilen sistemin birim basamak

Transfer fonksiyonu G (s)= o
S +

cevabindaki yiikselme zamam deger olarak asagidakilerden hangisine daha
yakindir?

A) 0.2
B) 0.22s
C) 0.24s
D) 0.265
E) 0.28s

G sistemine ait aktarim islevi (transfer fonksiyonu) G (s)= seklinde ise

sz+4s+5

asagidaki sonuclardan hangisi dogrudur?

A) Sistem kutuplar1 —2 ve —1 noktalarinda ve kritik sonimlidiir.
B) Sistem kutuplar1 —2 ve —2 noktalarinda ve asir1 sontimliidiir.
C) Sistem kutuplar1 —2+j1 noktalarinda ve kritik sontimliidiir.
D) Sistem kutuplar1 —2+j1 noktalarinda ve soniimliidiir.

E) Sistem kutuplar1 —2+j1 noktalarinda ve soniimsiizdiir.

Routh’un kararhibk kriteri kullamlarak s*+4s%+30s?+40s+100=0 denkleminin
koklerinden kag tanesi pozitiftir?

A)
B)
C)
D)
E)

A wWMNPEFO
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R(S)

+

834252435

Sekildeki sistemin kararh olabilmesi icin hangi aralikta olmasi gerekir?

A)
B)
C)
D)
E)

Karakteristik denklemi 1 +

—3<K<3
—2<K<4
-1<K<5
0<K<6
1<K<7

s(s+2)(s+4)

=0 seklinde olan sisteme ait kok yer egrisi

hangi araliklarda gerc¢el eksen (o) iizerindedir?

A)
B)
C)
D)
E)

—2>0>—4 ve >0 araliklarinda
—4>¢ ve >0 araliklarinda
—2>6>—4 ve 2>0>0 araliklarinda
0>0>-2 ve —4>¢ araliklarinda
—2>0>—4 ve 2<0<4 araliklarinda
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100. Kontrol edilebilir kanonik bicimdeki durum uzay gerc¢eklemesi
X1] _ -2 311r*1 1
[x'z] = [ 1 0 x2]+[o]u
X1
y=12 5[]

seklinde olan sistemin aktarim islevi (transfer fonksiyonu) asagidakilerden
hangisidir?

A)
B)
C)
D)

E)
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